Diseno de prototipo para fabricacion de ladrillos de plastico reciclado
TIAV13
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Main [OB1]

Main Propiedades

General
Nombre Main Nimero 1 Tipo OB Idioma
Numeracién automatica
Informacion
Titulo "Main Program (Cycle)" Autor Comentario Familia
Version 0.1 ID personaliza-
da
Nombre Tipo de datos Valor predet. Comentario
w Input
Initial_Call Bool Initial call of this OB
Remanence Bool =True, if remanent data are available
Temp
Constant

Segmento 1: Senales de seguridades: paros de emergencia y puertas de unidad de cierre

Segmento 1- 5 : confirmacion de seguridades

Nota: Se debe confirmar las seguridades de puerta con 2 pulso en menos de 3 sequndos despues de cerrarse la puerta frontal.

KOP

%I10.0 %I0.1
"ParadaEmergeci "ParadaEmergenc %l10.2 %l10.3 %M2.3
aOperador” iaOpuesto” "GuardaFrontal"  "GuardaPosterior" "Seguridad"
Vi Vi |} |} ()
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"GuardaFrontal" %l0.2 Bool
"GuardaPosterior" %l0.3 Bool
"ParadaEmergeciaOperador” %l0.0 Bool
"ParadaEmergenciaOpuesto” %l0.1 Bool
"Seguridad" %M?2.3 Bool

Segmento 2: Tiempo limite de 3s para confirmacion de seguridadas

%DB1
"IEC_Timer_O_DB"
%M2.3 TON %M2.4
"Seguridad" Time "TimerConf."
L | —n Q { )
T#10s PT ET
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Seguridad” %M?2.3 Bool
"TimerConf." %M?2.4 Bool
Segmento 3: Contador de 2 pulsos
%DB2
"IEC_Counter_
0_DB"
%10.5
"PulsoConfirmacio cTu %M2.5
nSeguridad” Int "PulsosConf."
L | —— Q { )
v
%M2.3
"Seguridad"
——
2—pv
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"PulsoConfirmacionSeguridad" %l10.5 Bool
"PulsosConf." %M?2.5 Bool
"Seguridad” %M?2.3 Bool
Segmento 4: Confirmacion de seguridades
%Q0.0
%M2.5 %M2.3 %M2.4 "Confirmacion
"PulsosConf." "Seguridad” "TimerConf." seguridades Ok"
{ | | | 4 {s}
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Confirmacion seguridades Ok" %Q0.0 Bool
"PulsosConf." %M?2.5 Bool
"Seguridad"” %M?2.3 Bool

"TimerConf." %M?2.4 Bool
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Segmento 5:

%Q0.0
%M2.3 "Confirmacion
"Seguridad” seguridades Ok"
Vi ()
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Confirmacion seguridades Ok" %Q0.0 Bool
"Seguridad"” %M?2.3 Bool
Segmento 6: Condiciones Modo Manual
Segmento 6 - 11 tipo de ciclo
%Q0.0
%I1.0 "Confirmacion %Q0.1
"PulsadorManual” seguridades Ok" "ModoManual"
] | ]l L { S 1
LI | 1 A S J
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Confirmacion seguridades Ok" %Q0.0 Bool
"ModoManual" %Q0.1 Bool
"PulsadorManual” %I 1.0 Bool
Segmento 7:
%Q0.0
"Confirmacion %Q0.1
seguridades Ok" "ModoManual"
% (r)
%I1.1 %Q0.2
"Pulsador "Modo
Semiautomatico” Semiautomatico”
] L 1 L
LI | LI}
%Q0.3
%I11.2 "ModoAutomatico
"Automatico” !
] | ]l L
LI | LI}
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Automatico” %I 1.2 Bool
"Confirmacion seguridades Ok" %Q0.0 Bool
"Modo Semiautomatico” %Q0.2 Bool
"ModoAutomatico” %Q0.3 Bool
"ModoManual" %Q0.1 Bool
"Pulsador Semiautomatico” %I 1.1 Bool
Segmento 8: Condiciones Modo Semiautomatico
%DB41
"IEC_Timer_0_
%l1.1 %Q0.0 JeMD104 , %12.3 %10.4 %M2.6 pB._37 %Q0.2
"Pulsador "Confirmacion Posicion_ . /°MD11'0 . "Pos.Acarr. "Guardalnyeccion "Temperaturas TON "Modo
Semiautomatico” seguridades Ok" UnidadCierre P_Inyeccion Adelante” " BarrilOK" Time Semiautomatico”
X X || |veal| |} |} |} N g5
10.0 10.0 T#0.25s PT ET
%M2.7
"Ciclo
] L
1
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Ciclo" %M2.7 Bool
"Confirmacion seguridades Ok" %Q0.0 Bool
"Guardalnyeccion” %l0.4 Bool
"Modo Semiautomatico” %Q0.2 Bool
"P_Inyeccion" %MD110 Real
"Pos.Acarr.Adelante" %l2.3 Bool
"Posicion_UnidadCierre" %MD 104 Real
"Pulsador Semiautomatico” %I 1.1 Bool
“Temperaturas BarrilOK" %M?2.6 Bool

Segmento 9:
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%Q0.0 %Q0.2
"Confirmacion "Modo
seguridades Ok" Semiautomatico”

Vi (=)
%11.0 %Q0.1
"PulsadorManual” "ModoManual”
] | ]l L
LI | LI}
%Q0.3
%I1.2 "ModoAutomatico
"Automatico” !
] L 1 L
1 LI |

Simbolo Direccion Tipo Comentario

"Automatico” %I 1.2 Bool

"Confirmacion seguridades Ok" %Q0.0 Bool

"Modo Semiautomatico” %Q0.2 Bool

"ModoAutomatico” %Q0.3 Bool

"ModoManual" %Q0.1 Bool

"PulsadorManual” %I 1.0 Bool

Segmento 10: Condiciones Modo Automatico.

%MD104

%Q0.0 MD1 . %I1.5 %I0.4 %M2.6 %Q0.3
%I1.2 "Confirmacion Posicion_ . BMD110 "Acarreador "Guardalnyeccion ~ "Temperaturas  "ModoAutomatico
"Automatico” seguridades Ok" UnidadCierre P_Inyeccion Adelante" " BarrilOK" "
] L ] L I == == ] L ] L ] L IS 1
1T 1T | Real | | Real | 11 1T 1T >}
10.0 10.0
%M2.7
“Ciclo”
1 L
LI |
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Acarreador Adelante” %I 1.5 Bool
"Automatico” %I 1.2 Bool
"Ciclo" %M2.7 Bool
"Confirmacion seguridades Ok" %Q0.0 Bool
"Guardalnyeccion” %l0.4 Bool
"ModoAutomatico” %Q0.3 Bool
"P_Inyeccion" %MD110 Real
"Posicion_UnidadCierre" %MD104 Real
“Temperaturas BarrilOK" %M?2.6 Bool
Segmento 11:
%Q0.0 %Q0.3
"Confirmacion "ModoAutomatico
seguridades Ok" "
Vi ()
%l1.0 %Q0.1
"PulsadorManual” "ModoManual”
{ | { |
%l1.1 %Q0.2
"Pulsador "Modo
Semiautomatico” Semiautomatico”
X N
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Confirmacion seguridades Ok" %Q0.0 Bool
"Modo Semiautomatico” %Q0.2 Bool
"ModoAutomatico” %Q0.3 Bool
"ModoManual" %Q0.1 Bool
"Pulsador Semiautomatico” %I 1.1 Bool
"PulsadorManual” %I 1.0 Bool
Segmento 12: Posicion de unidad de cierrre
Segmento 12-13
Lectura posicion de molde de 0 a 10V ( 0 a 27648 bits).
NORM_X
Int to Real
EN
0 MIN %MD100
%IW64 ouT — "Tag_2"
"Posicion_Cierre" VALUE
27648 MAX
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Posicion_Cierre" %IW64 Int
"Tag_2" %MD100 Real
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Segmento 13:

SCALE_X
Real to Real
EN
00— MIN %MD104
%MD 100 "Posicion_
"Tag_2" VALUE ouT UnidadCierre"
10.0 MAX
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Posicion_UnidadCierre" %MD104 Real
"Tag_2" %MD100 Real
Segmento 14: Cierre de molde
Segmento 14 - 17 Movimento Manual de apertura y cierre de molde.
%I1.3 Z’Mm 04 ":f’MP? 04 %Q0.4
" . o osicion_ osicion_ " E
PU|S,\a/|(i(|)ég-l-e”e "Mod/qul\/(I);ual" UnidadCierre" UnidadCierre" Mozl:lig:lreer‘]to
1 1 11 | <= | > | { )
11 1T | Real | | Real | v
10.0 0.0
%Q0.2
"Modo %M3.0 %M2.7
Semiautomatico” "CierreCiclo" "Ciclo"
] | ]l L ]l L
LI | LI} LI}
%Q0.3
"ModoAutomatico
] L
1
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Ciclo" %M2.7 Bool
"CierreCiclo" %M3.0 Bool
"Modo Semiautomatico” %Q0.2 Bool
"ModoAutomatico” %Q0.3 Bool
"ModoManual" %Q0.1 Bool
"Movimiento Cierre" %Q0.4 Bool
"Posicion_UnidadCierre" %MD 104 Real
"PulsadorCierre Molde" %I 1.3 Bool
Segmento 15:
%Q0.4 ‘I‘ZnMPjIO4 ‘-ZUMP:I04
" F. osicion_ osicion_
Mo(\éli?rlrir.?to UniiiadCieIrre" UniiiadCieIrre" MOVE
] 1 <= >
11 | Real | | Real | E O —
10.0 5.0 200.0 —IN %MD120
OUT1 "Revolucion_C"
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Movimiento Cierre" %Q0.4 Bool
"Posicion_UnidadCierre" %MD 104 Real
"Revolucion_C" %MD120 Real
Segmento 16:
%Q0.4 II<;/;.M_D_104 "Zc.Mpm
" . osicion_ osicion_
Mozl:lirer:'lrzr‘]to Uni;iad(iierre" Uni;iadCieIrre" UE
1 1L <= >
1T | Real | | Real | E O —
5.0 0.0 450.0 —IN %MD120
OUT1 "Revolucion_C"
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Movimiento Cierre" %Q0.4 Bool
"Posicion_UnidadCierre" %MD104 Real
"Revolucion_C" %MD120 Real

Segmento 17:
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%DB39
"IEC_Timer_0O_
%004 %MD104 DB_35"
"Movimiento U I"(?stljcgm .\ "|EC_Timer_0_ TON
Cierre" ”'Ia 'el”e DB_36".Q Time
<>
| | B % N g
0.0 T#1s —pT ET
%Q0.4 %Q0.5
"Movimiento "IEC_Timer_0_ "PilotoMolde
Cierre" DB_35".Q Cerrado”
{ | 4 { }
%MD104
"Posicion_
UnidadCierre"
| Real |
0.0
%DB40
"IEC_Timer_0O_
%Q0.4 %MD104 DB_36"
"Movimiento U I"(?stljcgm .\ "|EC_Timer_0_ TON
Cierre" nidadterre DB_35".Q Time
11 | < | 11 IN
1T | Real | 1T Q—
0.0 T#1s — pT ET
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"[EC_Timer_0_DB_35".Q Bool
"[EC_Timer_0_DB_36".Q Bool
"Movimiento Cierre" %Q0.4 Bool
"PilotoMolde Cerrado"” %Q0.5 Bool
"Posicion_UnidadCierre" %MD 104 Real
Segmento 18: Apertura de molde
%4 %MD104 %MD104 %Q0.6
" "Posicion "Posicion " S
PulsadorApertura %Q0.1 ! N ! = Movimiento
Molde" "ModoManual" UnidadCierre UnidadCierre Apertura”
1 1 11 | < | | >=| { )
11 1T | Real | | Real | L
10.0 0.0
%Q0.2
"Modo %M3.4 %M2.7
Semiautomatico” "AperturaCiclo” "Ciclo"
] | ]l L ]l L
LI | LI} LI}
%Q0.3
"ModoAutomatico
] L
1
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"AperturaCiclo” %M3.4 Bool
"Ciclo" %M?2.7 Bool
"Modo Semiautomatico” %Q0.2 Bool
"ModoAutomatico” %Q0.3 Bool
"ModoManual" %Q0.1 Bool
"Movimiento Apertura" %Q0.6 Bool
"Posicion_UnidadCierre" %MD 104 Real
"PulsadorAperturaMolde" %l 1.4 Bool
Segmento 19:
%Q0.6 “?ijm “?ijm
"Movimiento rosicion_ " rosicion_ "
Apertura” UnliiadQeIrre Unliiad(]erre UE
11 < >= .
11 | Real | | Real | EN —
5.0 0.0 1000.0 —IN %MD 120
OUT1 "Revolucion_C"
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Movimiento Apertura" %Q0.6 Bool
"Posicion_UnidadCierre" %MD104 Real
"Revolucion_C" %MD120 Real

Segmento 20: Cambio de velocidad por sistema de expulsion mecanica
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%Q0.6 Il‘anF)jI04 ..ZUMP?04
" P osicion_ osicion_
MAOF:/;:S?Q}O Uni;iad(iielrre" Uni;iadCieIrre" IOV
1| < >= S
1T | Real | | Real | EN "
10.0 5.0 1300.0 —IN %MD120
OUT1 "Revolucion_C"
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Movimiento Apertura" %Q0.6 Bool
"Posicion_UnidadCierre" %MD 104 Real
"Revolucion_C" %MD120 Real
Segmento 21: Salida analoga de unidad de cierre
%Q0.4
"Movimiento NORM_X SCALE_X
Cierre" Real to Real Real to Int
| | EN EN
0.0 = MIN %MD121 -27648 — MIN %QW112
%Q0.6 %MD120 OUT — "NR_Cierre" %MD121 OUT — "QA_Cierre"
"Movimiento "Revolucion_C" = VALUE "NR_Cierre" — VALUE
Apertura” 1500.0 MAX 27648 MAX
{ |
%Q0.6 %Q0.4
"Movimiento "Movimiento
Apertura” Cierre"
1 Vi
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Movimiento Cierre" %Q0.4 Bool
"Movimiento Apertura" %Q0.6 Bool
"NR_Cierre" %MD121 Real
"QA_Cierre" %QW112 Int
"Revolucion_C" %MD120 Real
Segmento 22:
%Q0.6 %Q0.4
"Movimiento "Movimiento
Apertura” Cierre" MOVE
Vi 4 EN —
750.0 —IN %MD120
= OUT1 "Revolucion_C"
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Movimiento Cierre" %Q0.4 Bool
"Movimiento Apertura" %Q0.6 Bool
"Revolucion_C" %MD120 Real
Segmento 23:
%DB42
"IEC_Timer_0_
%Q0.6 %MD104 DB_38
"Movimiento U F(;)s&c(l:pn_ . "|EC_Timer_0_ TON
Apertura” mla |e|rre DB_39".Q Time
11 <> 1
I —
L | Real | Vi IN Q
10.0 T#1s PT ET
%Q0.6 %Q0.7
"Movimiento "IEC_Timer_0_ "Piloto
Apertura” DB_38".Q MoldeAbierto"
{ | Vi { }
%MD104
"Posicion_
UnidadCierre"
=
Real |
10.0
%DB43
"IEC_Timer_0_
%Q0.6 %MD104 DB_39
"Movimiento U"P(jos&c(l:pn_ . "|EC_Timer_0_ TON
Apertura” nidadtierre DB_38".Q Time
11 | < | 11 IN Q .
LI | I Real I LI |
10.0 T#1s PT ET
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"[EC_Timer_0_DB_38".Q Bool
"[EC_Timer_0_DB_39".Q Bool
"Movimiento Apertura" %Q0.6 Bool
"Piloto MoldeAbierto" %Q0.7 Bool
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Simbolo Direccién Tipo Comentario
"Posicion_UnidadCierre" %MD104 Real
Segmento 24: Posicion de inyeccion
Segmento 18 - 19 Lectura posicion de inyeccion 0a 10 V (0 a 27648 bits)
EN
MIN %MD106
OuT — "Tag_5"
VALUE
MAX
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Posicion_Inyeccion" %IW66 Int
"Tag_5" %MD106 Real
Segmento 25:
EN
MIN %MD110
ouT "P_Inyeccion”
VALUE
MAX
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"P_Inyeccion" %MD110 Real
"Tag_5" %MD106 Real
Segmento 26: Inyeccion adelante
Segmento 20 - 24 Movimiento Manual Inyeccion , Carga y Descompresion.
%I1.7 %M2.6 o o
"InyeccionAdelant %QO0.1 "Guardalnyeccion "Temperaturas . /DMDH'O . . /DMDH'O .
e" "ModoManual" " BarrilOK" P_Inyeccion P_Inyeccion
1 1 1 1 11 | <= | | > |
L L L | Real | | Real |
10.0 0.0
%Q0.2
"Modo %M3.1
Semiautomatico” "InyeccionCiclo”
{ | { |
%Q0.3
"ModoAl,llltomatico
] L
LI |
Simbolo Direccion Tipo Comentario
“Ciclo" %M?2.7 Bool
"Guardalnyeccion” %l0.4 Bool
"InyeccionAdelante" %l 1.7 Bool
"InyeccionCiclo" %M3.1 Bool
“Inyectar" %Q1.0 Bool
"Modo Semiautomatico' %Q0.2 Bool
"ModoAutomatico” %Q0.3 Bool
"ModoManual" %Q0.1 Bool
"P_Inyeccion" %MD110 Real
“Temperaturas BarrilOK" %M?2.6 Bool
Segmento 27:
%Q1.0 ) %MD110 )
"Inyectar” P_Inyeccion MOVE
| | EN — —_—
375.0—IN %MD90
OUT1 "R_Inyeccion”
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Inyectar" %Q1.0 Bool
"P_Inyeccion" %MD110 Real
"R_Inyeccion" %MD90 Real

Segmento 28:




Totally Integrated
Automation Portal

%DB44
"IEC_Timer_0_
DB_40"
%Q1.0 | %MD110 "IEC_Timer_0_ TON
"Inyectar" Pfllnyecc 'I°” DB_41".Q Time
<>
| | B % N g
0.0 T#1s PT ET
%Q1.1
%Q1.0 "IEC_Timer_0_ "Pilotolnyeccion
"Inyectar" DB_40".Q Completa”
{ | Vi { }
%MD110
"P_Inyeccion"
| Real |
0.0
%DB45
"IEC_Timer_0_
DB_41"
%Q1.0 , %MD110 “IEC_Timer_0_ TON
"Inyectar" P_Inyeccion DB_40".Q Time
1 1L | <> | 1 1L IN
1T | Real | 1T Q—
00 T#1s — pT ET
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"[EC_Timer_0_DB_40".Q Bool
"[EC_Timer_0_DB_41".Q Bool
"Inyectar" %Q1.0 Bool
"P_Inyeccion" %MD110 Real
"Pilotolnyeccion Completa” %Q1.1 Bool
Segmento 29: Inyeccion atrds _ Descompresion
%I10.4 %M2.6 . .
%I2.0 %Q0.1 "Guardalnyeccion "Temperaturas . /“MD”'O . . /“MD”'O . %Q1.2
"InyeccionAtras" "ModoManual" ! BarrilOK" P_Inyeccion P_Inyeccion "Descompresion"
11 11 11 11 | < | | >= | [
1T 1T 1T 1T | Real | | Real | L
10.0 0.0
%I12.1
"Carga"
] L
1
%Q0.2
"Modo %M3.2 %M2.7
Semiautomatico” "CargaCiclo" "Ciclo”
] | ] | ]l L
LI | LI | LI}
%Q0.3
"ModoAutomatico
] L
1
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Carga" %l2.1 Bool
"CargaCiclo" %M3.2 Bool
“Ciclo" %M?2.7 Bool
"Descompresion” %Q1.2 Bool
"Guardalnyeccion” %l0.4 Bool
"InyeccionAtras" %l2.0 Bool
"Modo Semiautomatico” %Q0.2 Bool
"ModoAutomatico" %Q0.3 Bool
"ModoManual" %Q0.1 Bool
"P_Inyeccion" %MD110 Real
"Temperaturas BarrilOK" %M2.6 Bool
Segmento 30:
%Q1.2 _%MD110 _%MD110
"Descompresion" P_Ilnyeculon P_Ilnyeccmn MOVE
1L < >= -
L | Real | | Real | e
10.0 0.0 1150.0 —1IN %MD90
OUT1 "R_Inyeccion"
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Descompresion” %Q1.2 Bool
"P_Inyeccion" %MD110 Real
"R_Inyeccion" %MD90 Real

Segmento 31: Salida analoga de inyeccion
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%Q1.0 NORM_X SCALE_X
"Inyectar" Real to Real Real to Int
| | EN EN
0.0 —MIN %MD92 ~27648 — MIN %QW114
%Q1.2 %MD90 ouT "NR?Iny" %MD92 ouT "QAflnyeccion"
"Descompresion” "R_Inyeccion" — VALUE "NR_Iny" — VALUE
| | 1500.0 — MAX 27648 — MAX
%Q1.0 %Q1.2
"Inyectar” "Descompresion”
4 Vi
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Descompresion” %Q1.2 Bool
"Inyectar" %Q1.0 Bool
“NR_Iny" %MD92 Real
"QA_Inyeccion" %QW114 Int
"R_Inyeccion" %MD90 Real
Segmento 32:
%Q1.0 %Q1.2
“Inyectar" "Descompresion” MOVE
4 /1 EN —
750.0 IN %MD90
~ OUT1 "R_Inyeccion”
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Descompresion” %Q1.2 Bool
“Inyectar" %Q1.0 Bool
"R_Inyeccion" %MD90 Real
Segmento 33:
%DB46
"IEC_Timer_0_
DB_42"
%Q1.2 _ %MD110 "IEC_Timer_0_ TON
"Descompresion" P,Ilnyeccion DB_43".Q Time
1 1 <> | .
L | Real | 1 I Q
10.0 T#1s PT ET
%Q1.4
"GiroTornillo"
] |
LI |
%Q1.3
%Q1.2 "IEC_Timer_0_ "Piloto
"Descompresion” DB_42".Q CargaCompleta”
{ | 4 { }
%Q1.4
"GiroTornillo"
] |
LI |
%MD110
"P_Inyeccion"
| Real |
10.0
%DB47
"IEC_Timer_0_
DB_43"
%Q1.2 __%MD110 "IEC_Timer_0_ TON
"Descompresion” P_Inyeccion DB_42".Q Time
1 1 | <> | 1 1 IN
11T | Real | 1T Q—
100 T#1s — pT ET
%Q1.4
"GiroTornillo"
] L
1
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Descompresion” %Q1.2 Bool
"GiroTornillo" %Q1.4 Bool
"[EC_Timer_0_DB_42".Q Bool
"[EC_Timer_0_DB_43".Q Bool
"P_Inyeccion" %MD110 Real
"Piloto CargaCompleta"” %Q1.3 Bool

Segmento 34: Carga de material
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%I0.4 %M2.6 o o
%I2.1 %Q0.1 "Guardalnyeccion "Temperaturas . /"MDHAO . . /"MDHAO . %Q1.4
"Carga "ModoManual" ! BarrilOK" P_Inyeccion P_Inyeccion "GiroTornillo"
11 11 11 11 | < | | >= | [
1T 1T 1T 1T | Real | | Real | L
10.0 0.0
%Q0.2
"Modo %M3.2 %M2.7
Semiautomatico” "CargaCiclo" "Ciclo"
] L ] L ] L
1 1 LI |
%Q0.3
"ModoAutomatico
] |
LI |
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Carga" %l2.1 Bool
"CargaCiclo" %M3.2 Bool
"Ciclo" %M?2.7 Bool
"GiroTornillo" %Q1.4 Bool
"Guardalnyeccion” %l0.4 Bool
"Modo Semiautomatico” %Q0.2 Bool
"ModoAutomatico” %Q0.3 Bool
"ModoManual" %Q0.1 Bool
"P_Inyeccion" %MD110 Real
“Temperaturas BarrilOK" %M?2.6 Bool
Segmento 35:
%Q1.4 %MD110 %MD110
"GiroTor.niIIO" "P_Inyeccion" "P_Inyeccion” MOVE
| < | | >= .
/ | Real | | Real | EN —
10.0 0.0 250.0 —IN %MD80
ouT1 — "R_Carga”
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"GiroTornillo" %Q1.4 Bool
"P_Inyeccion" %MD110 Real
"R_Carga" %MD80 Real
Segmento 36: Salida Analoga de Carga
%Q1.4 NORM_X SCALE_X
"GiroTornillo" Real to Real Real to Int
{ | EN EN
0.0 — MIN %MD82 -27648 — MIN %QW116
%Q1.4 %MD80 ouT "NR_Carga" %MD82 ouT "QA_Carga"
"GiroTornillo" "R_Carga" VALUE "NR_Carga" VALUE
/1 1500.0 = MAX 27648 — MAX
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"GiroTornillo" %Q1.4 Bool
"NR_Carga" %MD82 Real
"QA_Carga" %QW116 Int
"R_Carga" %MDS80 Real
Segmento 37:
%Q1.4
"GiroTornillo" MOVE
—— —
750.0 —IN %MD80
»~ OUT1 — "R_Carga"
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"GiroTornillo" %Q1.4 Bool
"R_Carga" %MDS80 Real
Segmento 38: Movimiento grupo de inyeccion adelante _ Acarreador
Segmento 38 - 45 Movimientos Acarreador Adelante y Atras con finales de carrera.
%l1.5 %Q1.7 %Q1.5
"Acarreador %Q0.1 "Piloto %Q1.6 "Mov.Acarr.
Adelante" "ModoManual" CarroAdelante" "Mov.Acarr.Atras" Adelante"
{ | { | 4 4 { }
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Acarreador Adelante" %l 1.5 Bool
"ModoManual" %Q0.1 Bool
"Mov.Acarr.Adelante" %Q1.5 Bool
"Mov.Acarr.Atras" %Q1.6 Bool
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Simbolo Direccién Tipo Comentario
"Piloto CarroAdelante” %Q1.7 Bool
Segmento 39:
%Q1.5 %Q1.7
"Mov.Acarr. "Piloto %Q1.6
Adelante” CarroAdelante” "Mov.Acarr.Atras" MOVE
{ | 4 1 EN — £ ————————
375.0 IN %MD70
+ OUT1 "R_Acarreador"
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Mov.Acarr.Adelante" %Q1.5 Bool
"Mov.Acarr.Atras" %Q1.6 Bool
"Piloto CarroAdelante” %Q1.7 Bool
"R_Acarreador" %MD70 Real
Segmento 40:
%I2.3 %Q1.7
"Pos.Acarr. "Piloto
Adelante" CarroAdelante”
] L | 1
1 v 7
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Piloto CarroAdelante” %Q1.7 Bool
"Pos.Acarr.Adelante” %Il2.3 Bool
Segmento 41: Movimiento grupo de inyeccion atrds_ Acarreador
%Q2.0 %Q1.5
%I1.6 %Q0.1 "Piloto "Mov.Acarr. %Q1.6
"AcarreadorAtras" "ModoManual" CarroAtras” Adelante” "Mov.Acarr.Atras"
X | | Vi Vi ()
Simbolo Direccién Tipo Comentario
"AcarreadorAtras” %I 1.6 Bool
"ModoManual" %Q0.1 Bool
"Mov.Acarr.Adelante" %Q1.5 Bool
"Mov.Acarr.Atras" %Q1.6 Bool
"Piloto CarroAtras” %Q2.0 Bool
Segmento 42:
%Q2.0 %Q1.5
%Q1.6 "Piloto "Mov.Acarr.
"Mov.Acarr.Atras" CarroAtras" Adelante" MOVE
{ | V1 /1 EN — _—
1150.0 IN %MD70
= OUT1 "R_Acarreador"
Simbolo Direccién Tipo Comentario
"Mov.Acarr.Adelante" %Q1.5 Bool
"Mov.Acarr.Atras" %Q1.6 Bool
"Piloto CarroAtras" %Q2.0 Bool
"R_Acarreador” %MD70 Real
Segmento 43: Salida analoga de grupo de inyeccion _ Acarreador
%Q1.5
"Mov.Acarr. NORM_X SCALE_X
Adelante” Real to Real Real to Int
| | EN EN
0.0 — MIN %MD72 27648 — MIN %QW118
%Q1.6 %MD70 ouT "NR_Acarreador" %MD72 ouT "QA_Acarreador”
"Mov.Acarr.Atras" "R_Acarreador" VALUE "NR_Acarreador" VALUE
| | 1500.0 — MAX 27648 — MAX
%Q1.5
"Mov.Acarr. %Q1.6
Adelante” "Mov.Acarr.Atras"
1 Vi
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Mov.Acarr.Adelante" %Q1.5 Bool
"Mov.Acarr.Atras" %Q1.6 Bool
"NR_Acarreador” %MD72 Real
"QA_Acarreador" %QW118 Int
"R_Acarreador" %MD70 Real
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Segmento 44:
%Q1.5
"Mov.Acarr. %Q1.6
Adelante" "Mov.Acarr.Atras" MOVE
Vi 4 EN —
750.0 IN %MD70
OUT1 "R_Acarreador”
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Mov.Acarr.Adelante" %Q1.5 Bool
"Mov.Acarr.Atras" %Q1.6 Bool
"R_Acarreador" %MD70 Real
Segmento 45:
%Q2.0
%I2.4 "Piloto
"Pos.Acarr.Atras" CarroAtras”
] L { 1
LI | \ I
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Piloto CarroAtras" %Q2.0 Bool
"Pos.Acarr.Atras" %l2.4 Bool

Segmento 46: Marca de ciclo semiautomatico - autoamtico

Marca de ciclo se puede usar para los semaforos de mantenimiento y se activa cada que realiza un ciclo continuo

%DB4
"IEC_Counter_
0_DB_1_
MCiclo"
%M3.0 cTU
"CierreCiclo" Int
{ | U Q—
v
%M3.1
"InyeccionCiclo"
] L
1
%M3.2
"CargaCiclo"
] L
1
%M3.3
"RefrigeraCiclo”
] L
1
%M3.4
"AperturaCiclo”
] |
LI |
%QO0.2 %I1.1
"Modo "Pulsador %M2.7
Semiautomatico” Semiautomatico” "Ciclo"
{ | { | 4 R
5 pv
%M3.5
"FinSemiauto"
1 L
LI |
%Q0.3
"ModoAutomatico %I11.2 %M2.7
! "Automatico” "Ciclo"
{ | { | V1
%M3.7
"NuevoCiclo"
1 L
LI |
%QO0.1
"ModoManual"
] L
1
%Q0.0
"Confirmacion
seguridades Ok"
Vi
Simbolo Direccion Tipo Comentario
“AperturaCiclo” %M3.4 Bool
"Automatico” %I 1.2 Bool
"CargaCiclo" %M3.2 Bool
"Ciclo" %M?2.7 Bool
"CierreCiclo" %M3.0 Bool
"Confirmacion seguridades Ok" %Q0.0 Bool
"FinSemiauto” %M3.5 Bool
"InyeccionCiclo" %M3.1 Bool
"Modo Semiautomatico” %Q0.2 Bool
"ModoAutomatico” %Q0.3 Bool
"ModoManual" %Q0.1 Bool

"NuevoCiclo" %M3.7 Bool
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Segmento 50:

Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Pulsador Semiautomatico” %I 1.1 Bool
"RefrigeraCiclo” %M3.3 Bool
Segmento 47: Inicio de Ciclo - Ciclo cierre de molde
Segmento 30 - 42 : Ciclo semiautomatico - automatico
Segmento 30: Inicio de ciclo con pulsador de cierre de molde o marca de ciclo automatico.
Ciclo Cierre de molde
"|EC_Counter.
%Q0.2 %I1.3 — -
"Modo "PulsadorCierre l\/(I)EiEI%]EV %M2.7
Semiautomatico” Molde" : "Ciclo"
] | ]l L == { S 1
1T 1T Jint | )
0
%Q0.3 %M3.0
"ModoAutomatico "CierreCiclo”
’ {s}
] L
1
%Q0.3
"ModoAutomatico %M5.0
" "Inicio”
] L 1 L
LI | LI}
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Ciclo" %M2.7 Bool
"CierreCiclo" %M3.0 Bool
"IEC_Counter_0_DB_1_MCiclo".CV Int
“Inicio" %M5.0 Bool
"Modo Semiautomatico” %Q0.2 Bool
"ModoAutomatico” %Q0.3 Bool
"PulsadorCierre Molde" %I 1.3 Bool
Segmento 48:
%MD104 "IEC_Counter.
%Q0.2 - -
"Mod %M2.7 "Posicion_ | 0_Ds1_ %M3.0
Semiau?or?’\atico" "Ciclo" UnidadCierre Miclo™.cv "CierreCiclo"
] L 1 L == I == { R 1
1T 11 | Real | Jint | 1R}
0.0 1
%Q0.3
"ModoAutomatico
] |
LI |
%Q0.1
"ModoManual”
] |
LI |
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Ciclo" %M2.7 Bool
"CierreCiclo" %M3.0 Bool
"IEC_Counter_0_DB_1_MCiclo".CV Int
"Modo Semiautomatico” %Q0.2 Bool
"ModoAutomatico” %Q0.3 Bool
"ModoManual" %Q0.1 Bool
"Posicion_UnidadCierre" %MD104 Real
Segmento 49: Ciclo de inyeccion
%DB5
"IEC_Timer_0_
%Q0.2 %MD104 "IEC_Counter_ DB 2
"Modo %M2.7 Posicion_ 0_DB_T_ TON %M3.1
Semiautomatico” "Ciclo" UnidadCierre MCiclo".Cv Time "InyeccionCiclo"
N N vl el N o5}
0.0 1 T#0.25s PT ET
%Q0.3
"ModoAutomatico
] L
1
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Ciclo" %M2.7 Bool
"[EC_Counter_0_DB_1_MCiclo".CV Int
"InyeccionCiclo" %M3.1 Bool
"Modo Semiautomatico” %Q0.2 Bool
"ModoAutomatico” %Q0.3 Bool
"Posicion_UnidadCierre" %MD104 Real
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%Q0.2 .
"Modo %M2.7 _%MD110 %M3.1
Semiautomatico” "Ciclo" P_Inyeccion "InyeccionCiclo"
] | 11 == (R}
1T 1T | Real | \RT
0.0
%Q0.3
"ModoAutomatico
] L
1
%QO.1
"ModoManual”
] L
1
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Ciclo" %M?2.7 Bool
"InyeccionCiclo" %M3.1 Bool
"Modo Semiautomatico” %Q0.2 Bool
"ModoAutomatico” %Q0.3 Bool
"ModoManual" %Q0.1 Bool
"P_Inyeccion” %MD110 Real
Segmento 51: Ciclo de carga
%DB6
"IEC_Timer_0_
; DB_3"
%Q0.2 IEC_Counter_ _.
"Modo %M2.7 %MD”p 0.DB_1_ TON %M3.2
Semiautomatico” "Ciclo" "Pfllnyecmon" MCllclo v Time "CargaCiclo”
1L 1L == ==
1T 1T | Real [ int | IN Q—{sF—
0.0 2 T#0.25s PT ET
%Q0.3
"ModoAutomatico
] L
1
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"CargaCiclo" %M3.2 Bool
"Ciclo" %M?2.7 Bool
"IEC_Counter_0_DB_1_MCiclo".CV Int
"Modo Semiautomatico” %Q0.2 Bool
"ModoAutomatico” %Q0.3 Bool
"P_Inyeccion" %MD110 Real
Segmento 52:
%Q0.2 ,
"Modo %M2.7 | mp110 %M3.2
Semiautomatico" “Ciclo" P_Inyeccion "CargaCiclo"
1 L 1 | | == (R}
LI | 1 I Real I LS J
10.0
%Q0.3
"ModoAutomatico
] L
1
%QO.1
"ModoManual”
] |
LI |
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"CargaCiclo" %M3.2 Bool
"Ciclo" %M?2.7 Bool
"Modo Semiautomatico” %Q0.2 Bool
"ModoAutomatico” %Q0.3 Bool
"ModoManual" %Q0.1 Bool
"P_Inyeccion" %MD110 Real
Segmento 53: Ciclo tiempo de refrigeracion
%DB7
"IEC_Timer_0_
%QO0.2 "IEC_Counter_ DB_4"
"Modo %M2.7 %MD110 0. DB_1_ TON %M3.3
Semiautomatico” "Ciclo" "P_Inyeccion” MCiclo".Cv Time “RefrigeraCiclo”
] | ] 1 == ==
1T 1T | Real | it | IN Q—sk—
10.0 3 T#0.25s PT ET
%Q0.3
"ModoAutomatico
] |
LI |
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Ciclo" %M?2.7 Bool
"IEC_Counter_0_DB_1_MCiclo".CV Int
"Modo Semiautomatico” %Q0.2 Bool
"ModoAutomatico” %Q0.3 Bool
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Simbolo Direccion Tipo Comentario
"P_Inyeccion" %MD110 Real
"RefrigeraCiclo” %M3.3 Bool

Segmento 54:

%DB3
"IEC_Timer_0O_
DB_1"
%Q0.2
"Modo %M2.7 %M3.3 TON %M3.3
Semiautomatico” "Ciclo" "RefrigeraCiclo” Time "RefrigeraCiclo”
| N | N a ()
T#10s PT ET
%Q0.3
"ModoAutomatico
] L
1
%Q0.1
"ModoManual"
] L
1
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Ciclo" %M2.7 Bool
"Modo Semiautomatico” %Q0.2 Bool
"ModoAutomatico” %Q0.3 Bool
"ModoManual" %Q0.1 Bool
"RefrigeraCiclo” %M3.3 Bool
Segmento 55: Ciclo de apertura de molde
%DBS
"IEC_Timer_0_
%Q0.2 "IEC_Counter_ DB_5"
"Modo %M2.7 %M3.3 Vet TON %M3.4
Semiautomatico” "Ciclo" "RefrigeraCiclo" | : Time "AperturaCiclo"
I | { | 4 ™ IN Q——{s}—
4 T#0.25s PT ET
%Q0.3
"ModoAutomatico
] L
LI |
Simbolo Direccion Tipo Comentario
“AperturaCiclo” %M3.4 Bool
"Ciclo" %M?2.7 Bool
"[EC_Counter_0_DB_1_MCiclo".CV Int
"Modo Semiautomatico” %Q0.2 Bool
"ModoAutomatico” %Q0.3 Bool
"RefrigeraCiclo” %M3.3 Bool
Segmento 56:
%MD104 "IEC_Counter.
%Q0.2 - -
"Modo %M2.7 “Posicion_ | 0_DB_T_ %M3.4
Semiautomatico" "Ciclo" UnidadCierre Mciclo.Cv "AperturaCiclo"
] L 1 L I == I == { R 1
11 1T | Real | |t | 1R
10.0 5
%Q0.3
"ModoAutomatico
] |
LI |
%Q0.1
"ModoManual”
] |
LI |
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"AperturaCiclo” %M3.4 Bool
"Ciclo" %M2.7 Bool
"IEC_Counter_0_DB_1_MCiclo".CV Int
"Modo Semiautomatico” %Q0.2 Bool
"ModoAutomatico” %Q0.3 Bool
"ModoManual" %Q0.1 Bool
"Posicion_UnidadCierre" %MD104 Real

Segmento 57: Fin de ciclo semiautomatico
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%DB9
"IEC_Timer_0_
9 " DB_6"
%QO0.2 ”/uM!)fIO4 IEC_Counter_ —
"Modo %M2.7 Posicion_ Of.DlB:L TON %M3.5
Semiautomatico” "Ciclo" UnidadCierre' MCiclo".CV e "FinSemiauto”
X X Jrea| ] N o—
10.0 5 T#0.25s PT ET
Simbolo Direccién Tipo Comentario
"Ciclo" %M?2.7 Bool
"FinSemiauto” %M3.5 Bool
"IEC_Counter_0_DB_1_MCiclo".CV Int
"Modo Semiautomatico” %Q0.2 Bool
"Posicion_UnidadCierre" %MD 104 Real
Segmento 58:
%M3.5 %M2.7
"FinSemiauto" "Ciclo"
] L | R 1
1 LS J
%Q0.1
"ModoManual"
] L
1
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Ciclo" %M?2.7 Bool
"FinSemiauto” %M3.5 Bool
"ModoManual" %Q0.1 Bool
Segmento 59: Fin de ciclo automatico
%DB10
"IEC_Timer_0O_
%Q0.3 %MD104 "IEC_Counter_ DB_7"
"ModoAutomatico %M2.7 U:(?:é%?g;g,, Ncl)(?i?:l%%v T.ON %M3.7
! "Ciclo" [ = [ = : Time "NuevoCiclo"
| | |R_e_al| ||:1;| I Q { }
10.0 5 T#0.25s PT ET
%M4.0
"InicioCiclo"
L (s}
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Ciclo" %M?2.7 Bool
"[EC_Counter_0_DB_1_MCiclo".CV Int
"InicioCiclo" %M4.0 Bool
"ModoAutomatico” %Q0.3 Bool
"NuevoCiclo" %M3.7 Bool
"Posicion_UnidadCierre" %MD 104 Real
Segmento 60: Inicio nuevo ciclo en automatico
%DB11
"IEC_Timer_0_
%Q0.3 "IEC_Counter_ DB_8"
“ModoAutomatico %M2.7 %M4.0 1\2)62591@ TON %M5.0
! "Ciclo" "InicioCiclo" | : Time "Inicio"
{ | { | { | {int | IN o———
0 T#0.25s PT ET
Simbolo Direccién Tipo Comentario
"Ciclo" %M?2.7 Bool
"IEC_Counter_0_DB_1_MCiclo".CV Int
"Inicio" %M5.0 Bool
"InicioCiclo" %M4.0 Bool
"ModoAutomatico” %Q0.3 Bool
Segmento 61:
%M5.0 %M4.0
"Inicio" "InicioCiclo"
{ | {R}
%Q0.1
"ModoManual”
] |
LI |
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Inicio" %M5.0 Bool
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Simbolo Direccién Tipo Comentario
"InicioCiclo" %M4.0 Bool
"ModoManual" %Q0.1 Bool
Segmento 62: Control de temperatura
%I2.5
"Encender %M10.0
Calefaccion" "CalefaccionON"
] L | S 1
1 T
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"CalefaccionON" %M10.0 Bool
"Encender Calefaccion” %I 2.5 Bool
Segmento 63:
%DB37
"IEC_Timer_0_
DB_33"
%M2.6
%M10.0 "Temperaturas "|EC_Timer_0_ TON
"CalefaccionON" BarrilOK" DB_34".Q Time
{ | 4 1 IN Q
T#2s PT ET
"IEC_Timer_0_ %Q2.1
DB_33".Q "Calefaccion ON"
4 { }
%M2.6
"Temperaturas
BarrilOK"
] L
LI |
%DB38
"IEC_Timer_0_
DB_34"
%M2.6
"Temperaturas "I[EC_Timer_0_ TON
BarrilOK" DB_33".Q Time
4 { | IN Q——
T#1s PT ET
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Calefaccion ON" %Q2.1 Bool
"CalefaccionON" %M10.0 Bool
"[EC_Timer_0_DB_33".Q Bool
"[EC_Timer_0_DB_34".Q Bool
“Temperaturas BarrilOK" %M?2.6 Bool
Segmento 64:
%I12.6
"Apagar %M10.0
Calefaccion" "CalefaccionON"
1} (R)
LI | \ I
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Apagar Calefaccion” %l2.6 Bool
"CalefaccionON" %M10.0 Bool
Segmento 65: Control de temperatura boquilla
CONV MUL
Int to Real Real
EN EN —  —
%IW96 %MD4 %MD4 %MD6
"TBoquilla" IN ouT "Tag_8" "Tag_8" IN1 ouT "Temp.Boquilla"
0.1—IN2
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Tag_8" %MD4 Real
“TBoquilla" %IW96 Int
"Temp.Boquilla" %MD6 Real

Segmento 66:
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%M10.0

"CalefaccionON"

%M17.1

"Boquilla 80%ON"

%Q2.2
"TempBoquillaON

] | ]l L {
LI | LI} \ 7
%M17.2
"Boquilla 50%0ON"
|}
%M17.3
"Boquilla 20%0ON"
X
Simbolo Direccién Tipo Comentario
"Boquilla 20%ON" %M17.3 Bool
"Boquilla 50%ON" %M17.2 Bool
"Boquilla 80%ON" %M17.1 Bool
"CalefaccionON" %M10.0 Bool
"TempBoquillaON" %Q2.2 Bool
Segmento 67: Boquilla 80%
%M10.0 %IW36 %IW96 %M10.1
"CalefaccionON" “TBoquilla® “TBoquilla" "Boquilla 80%"
11 | >=] | <] [ )
10 Jint | Jint] v
0 100
Simbolo Direccién Tipo Comentario
"Boquilla 80%" %M10.1 Bool
"CalefaccionON" %M10.0 Bool
"TBoquilla" %IW96 Int
Segmento 68:
%DB13
"IEC_Timer_0_
DB_9"
%M10.1 "IEC_Timer_0_ TON
"Boquilla 80%" DB_10".Q Time
{ | Vi IN Q
T#55 = pT ET
"IEC_Timer_0_ %M17.1
DB_9".Q "Boquilla 80%0ON"
4 { }
%DB14
"IEC_Timer_0_
DB_10"
"IEC_Timer_0_ TON
DB_9".Q Time
— F———n Q—
T#1s — PT ET
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Boquilla 80%" %M10.1 Bool
"Boquilla 80%ON" %M17.1 Bool
"[EC_Timer_0_DB_9".Q Bool
"[EC_Timer_0_DB_10".Q Bool
Segmento 69: Boquilla 50%
%M10.0 %IW96 %IW96 %M10.2
“CalefaccionON" "TBoquilla" "TBoquilla" "Boquilla 50%"
11 | >=] | <] [\
10 lint | lint | v
100 170
Simbolo Direccién Tipo Comentario
"Boquilla 50%" %M10.2 Bool
"CalefaccionON" %M10.0 Bool
“TBoquilla" %IW96 Int

Segmento 70:
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%DB15
"IEC_Timer_0O_
DB_11"
%M10.2 "|EC_Timer_0_ TON
"Boquilla 50%" DB_12".Q Time
{ | V1 IN Q
T#3s — pT ET
"IEC_Timer_0_ %M17.2
DB_11".Q "Boquilla 50%0ON"
4 { }
%DB16
"IEC_Timer_0_
DB_12"
"IEC_Timer_0_ TON
DB_11".Q Time
—— ————n Q—
T#1.5s PT ET
Simbolo Direccién Tipo Comentario
"Boquilla 50%" %M10.2 Bool
"Boquilla 50%ON" %M17.2 Bool
"[EC_Timer_0_DB_11".Q Bool
"[EC_Timer_0_DB_12".Q Bool
Segmento 71: Boquilla 20%
%M10.0 HIW96 %IW96 %M10.3
"CalefaccionON" "TBoquilla" "TBoquilla" "Boquilla 20%"
11 | >=] | <] [\
11 lint | lint | v
170 215
Simbolo Direccién Tipo Comentario
"Boquilla 20%" %M10.3 Bool
"CalefaccionON" %M10.0 Bool
“TBoquilla" %IW96 Int
Segmento 72:
%DB17
"IEC_Timer_0O_
DB_13"
%M10.3 "IEC_Timer_0_ TON
"Boquilla 20%" DB_14".Q Time
{ | V1 IN Q
T#1.5s PT ET
"IEC_Timer_0_ %M17.3
DB_13".Q "Boquilla 20%0ON"
4 { }
%DB18
"IEC_Timer_0O_
DB_14"
"IEC_Timer_0_ TON
DB_13".Q Time
— ———n Q—
T#1.5s PT ET
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Boquilla 20%" %M10.3 Bool
"Boquilla 20%ON" %M17.3 Bool
"[EC_Timer_0_DB_13".Q Bool
"[EC_Timer_0_DB_14".Q Bool
Segmento 73: Temperatura de boquilla Ok
%M10.0 HIW96 %IW96 %M17.4
“CalefaccionON" “TBoquilla® “TBoquilla" "TBoquillaOk"
11 | >=] | <=| [ )
11 Jint [ Jint | Vo
210 230
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"CalefaccionON" %M10.0 Bool
"TBoquilla" %IW96 Int
"TBoquillaOk" %M17.4 Bool

Segmento 74: Control de temperatura Zona1
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CONV MUL
Int to Real Real
EN EN — —_—
%IW98 %MD11 %MD11 %MD12
"TZonal" IN ouT "Tag_10" "Tag_10" IN1 ouT "TempZona2"
0.1—IN2 «
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Tag_10" %MD11 Real
“TempZona2" %MD12 Real
"TZonal" %IW98 Int
Segmento 75:
%M10.0 %M17.5 %Q2.3
"CalefaccionON" "Zona 1 80%ON" "TempZonalON"
] | ]l L {
LI | 1 \ 1
%M17.6
"Zona 1 50%0ON"
] L
1
%M17.7
"Zona 1 20%ON"
] L
1
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"CalefaccionON" %M10.0 Bool
"TempZona1ON" %Q2.3 Bool
"Zona 1 20%O0ON" %M17.7 Bool
"Zona 1 50%O0N" %M17.6 Bool
"Zona 1 80%O0ON" %M17.5 Bool
Segmento 76: Zona1 80%
%M10.0 Hwos Hlwos %M?16.0
"CalefaccionON" TZonal TZona1 "Zonal 80%"
11 | >=] | <| [
1T Jint | lint | Vo
0 100
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"CalefaccionON" %M10.0 Bool
"TZonal1" %IW98 Int
"Zona1l 80%" %M16.0 Bool
Segmento 77:
%DB19
"IEC_Timer_0_
DB_15"
%M16.0 "IEC_Timer_0_ TON
"Zona1 80%" DB_16".Q Time
{ | 4 IN Q
T#5s — pT ET
"IEC_Timer_0_ %M17.5
DB_15".Q "Zona 1 80%ON"
V1 { }
%DB20
"IEC_Timer_0O_
DB_16"
"IEC_Timer_0_ TON
DB_15".Q Time
| | IN Q——
T#1s — pT ET
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"[EC_Timer_0_DB_15".Q Bool
"[EC_Timer_0_DB_16".Q Bool
"Zona1l 80%" %M16.0 Bool
"Zona 1 80%O0ON" %M17.5 Bool
Segmento 78: Zona1 50%
%M10.0 %IW98 %IW98 %M16.1
"CalefaccionON" “TZona1" "TZona1" "Zona1l 50%"
11 | >=] | <] [ )
L lint | Jint | v
100 170




Totally Integrated
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Simbolo Direccién Tipo Comentario
"CalefaccionON" %M10.0 Bool
"TZona1" %IW98 Int
"Zona1 50%" %M16.1 Bool
Segmento 79:
%DB21
"IEC_Timer_0O_
DB_17"
%M16.1 "|EC_Timer_0_ TON
"Zona1 50%" DB_18".Q Time
{ | V1 IN Q
T#3s — pT ET
"IEC_Timer_0_ %M17.6
DB_17".Q "Zona 1 50%0N"
V1 { }
%DB22
"IEC_Timer_0_
DB_18"
"IEC_Timer_0_ TON
DB_17".Q Time
— ———n Q—
T#1.5s PT ET
Simbolo Direccién Tipo Comentario
"[EC_Timer_0_DB_17".Q Bool
"[EC_Timer_0_DB_18".Q Bool
"Zonal 50%" %M16.1 Bool
"Zona 1 50%0ON" %M17.6 Bool
Segmento 80: Zona1 20%
%M10.0 %Iwos %IW98 %M16.2
"CalefaccionON" "TZona1" "TZona1" "Zonal 20%"
11 | >=] | < [ )
11 Jint [ Jint | Vo
170 215
Simbolo Direccién Tipo Comentario
"CalefaccionON" %M10.0 Bool
“TZona1l" %IW98 Int
"Zonal 20%" %M16.2 Bool
Segmento 81:
%DB23
"IEC_Timer_0O_
DB_19"
%M16.2 "IEC_Timer_0_ TON
"Zona1 20%" DB_20".Q Time
{ | V1 IN Q
T#1.5s PT ET
"IEC_Timer_0_ %M17.7
DB_19".Q "Zona 1 20%O0N"
4 { }
%DB24
"IEC_Timer_0O_
DB_20"
"IEC_Timer_0_ TON
DB_19".Q Time
— ———n Q—
T#1.5s PT ET
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"[EC_Timer_0_DB_19".Q Bool
"[EC_Timer_0_DB_20".Q Bool
"Zona1l 20%" %M16.2 Bool
"Zona 1 20%ON" %M17.7 Bool
Segmento 82: Temperatura de Zona1 Ok
%M10.0 %lwos %IWo8 %M18.0
“CalefaccionON" “TZona1" “TZonat" "“TZona1 OK"
11 | >=] | <=| [ )
11 Jint [ Jint | Vo
210 230
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"CalefaccionON" %M10.0 Bool




Totally Integrated
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Segmento 87: Zona2 50%

Simbolo Direccién Tipo Comentario
"TZona1 Ok" %M18.0 Bool
"TZona1" %IW98 Int
Segmento 83: Control de Temperatura Zona2
CONV MUL
Int to Real Real
EN EN — e
%IW100 %MD40 %MD40 %MD42
"TZona2" IN ouT "Tag_12" "Tag_12" IN1 ouT "TempZona 2"
0.1 IN2 «
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Tag_12" %MD40 Real
"TempZona 2" %MD42 Real
"TZona2" %IW100 Int
Segmento 84:
%M10.0 %M18.1 %Q2.4
"CalefaccionON" "Zona2 80%ON" "TempZona20ON"
{ | | { }
%M18.2
"Zona2 50%0ON"
|
%M18.3
"Zona2 20%O0N"
|
Simbolo Direccién Tipo Comentario
"CalefaccionON" %M10.0 Bool
“TempZona2ON" %Q2.4 Bool
"Zona2 20%ON" %M18.3 Bool
"Zona2 50%O0ON" %M18.2 Bool
"Zona2 80%ON" %M 18.1 Bool
Segmento 85: Zona2 80%
%M10.0 %IW100 %IW100 %M16.3
"CalefaccionON" "TZona2" "TZona2" "Zona2 80%"
11 | >=] | <| [ )
11 Jint | Jint] VT
0 100
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"CalefaccionON" %M10.0 Bool
"TZona2" %IW100 Int
"Zona2 80%" %M16.3 Bool
Segmento 86:
%DB25
"IEC_Timer_0_
DB_21"
%M16.3 "IEC_Timer_0_ TON
"Zona2 80%" DB_22".Q Time
{ | /1 IN Q
T#55 = pPT ET
"IEC_Timer_0_ %M18.1
DB_21".Q "Zona2 80%0ON"
Vi { )
%DB26
"IEC_Timer_0_
DB_22"
"IEC_Timer_0_ TON
DB_21".Q Time
— ——n Q——
T#1s — pT ET — ..
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"[EC_Timer_0_DB_21".Q Bool
"[EC_Timer_0_DB_22".Q Bool
"Zona2 80%" %M16.3 Bool
"Zona2 80%ON" %M18.1 Bool




Totally Integrated
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%IW100

%IW100

%M10.0 . g . g %M16.4
"CalefaccionON" TZona2 TZona2 "Zona2 50%"
11 | >=] | <| [\
11 Jint | |int | Vo
100 170
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"CalefaccionON" %M10.0 Bool
"TZona2" %IW100 Int
"Zona2 50%" %M16.4 Bool
Segmento 88:
%DB27
"IEC_Timer_0O_
DB_23"
%M16.4 "IEC_Timer_0_ TON
"Zona2 50%" DB_24".Q Time
{ | V1 IN Q
T#3s — pT ET
"IEC_Timer_0_ %M18.2
DB_23".Q "Zona2 50%0N"
4 { }
%DB28
"IEC_Timer_0O_
DB_24"
"IEC_Timer_0_ TON
DB_23".Q Time
— ———n Q——
T#1.5s PT ET
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"[EC_Timer_0_DB_23".Q Bool
"[EC_Timer_0_DB_24".Q Bool
"Zona2 50%" %M16.4 Bool
"Zona2 50%ON" %M18.2 Bool
Segmento 89: Zona2 20%
%M10.0 %IW100 %IW100 %M16.5
"CalefaccionON" "TZona2" "TZona2" "Zona2 20%"
11 | >=] | <] [
11 Jint [ Jint | Vo
170 215
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"CalefaccionON" %M10.0 Bool
"TZona2" %IW100 Int
"Zona2 20%" %M16.5 Bool
Segmento 90:
%DB29
"IEC_Timer_0_
DB_25"
%M16.5 "IEC_Timer_0_ TON
"Zona2 20%" DB_26".Q Time
{ | /1 IN Q
T#1.5s PT ET
"IEC_Timer_0_ %M18.3
DB_25".Q "Zona2 20%O0N"
V1 { }
%DB30
"IEC_Timer_0O_
DB_26"
"IEC_Timer_0_ TON
DB_25".Q Time
— ——n Q——
T#1.55 — pT ET — ..
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"[EC_Timer_0_DB_25".Q Bool
"[EC_Timer_0_DB_26".Q Bool
"Zona2 20%" %M16.5 Bool
"Zona2 20%O0ON" %M18.3 Bool

Segmento 91: Temperatura Zona2 Ok




Totally Integrated
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%IW100

%IW100

%M10.0 K g K . %M18.4
"CalefaccionON" TZona2 TZona2 "TZona2 Ok"
11 | >=| | <=| [ )
L lint [ | int | v
210 230
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"CalefaccionON" %M10.0 Bool
"TZona2 Ok" %M18.4 Bool
"TZona2" %IW100 Int
Segmento 92: Control de Temparatura Zona3
CONV MUL
Int to Real Real
EN EN — —_—
%IW102 %MD44 %MD44 %MD46
"TZona3" IN ouT "Tag_11" "Tag_11" IN1 ouT "TempZona3"
0.1—IN2 =
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"Tag_11" %MD44 Real
"TempZona3" %MD46 Real
"TZona3" %IW102 Int
Segmento 93:
%M10.0 %M18.5 %Q2.5
"CalefaccionON" "Zona3 80%ON" "TempZona30ON"
] | ]l L {
LI | LI} \ 7
%M18.6
"Zona3 50%0N"
]l L
LI}
%M18.7
"Zona3 20%O0N"
]l L
LI}
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"CalefaccionON" %M10.0 Bool
“TempZona3ON" %Q2.5 Bool
"Zona3 20%O0N" %M18.7 Bool
"Zona3 50%O0N" %M18.6 Bool
"Zona3 80%ON" %M18.5 Bool
Segmento 94: Zona3 80%
%M10.0 %IW102 %IW102 %M16.6
"CalefaccionON" "TZona3" "TZona3" "Zona3 80%"
11 | >=] | <| [ )
L lint | lint | v
0 100
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"CalefaccionON" %M10.0 Bool
"TZona3" %IW102 Int
"Zona3 80%" %M16.6 Bool
Segmento 95:
%DB31
"IEC_Timer_0_
DB_27"
%M16.6 "IEC_Timer_0_ TON
"Zona3 80%" DB_28".Q Time
{ | Vi IN Q
T#55 — pT ET
"IEC_Timer_0_ %M18.5
DB_27".Q "Zona3 80%0ON"
4 { }
%DB32
"IEC_Timer_0_
DB_28"
"IEC_Timer_0_ TON
DB_27".Q Time
— ———n Q——
T#1s — pT ET — ..




Totally Integrated
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Simbolo Direccién Tipo Comentario
"[EC_Timer_0_DB_27".Q Bool
"[EC_Timer_0_DB_28".Q Bool
"Zona3 80%" %M16.6 Bool
"Zona3 80%ON" %M18.5 Bool
Segmento 96: Zona3 50%
%M10.0 %IW102 %IW102 %M16.7
"CalefaccionON" "TZona3" "TZona3" "Zona3 50%"
11 | >=] | <| [ )
11 Jint | Jint] v
100 170
Simbolo Direccién Tipo Comentario
"CalefaccionON" %M10.0 Bool
"TZona3" %IW102 Int
"Zona3 50%" %M16.7 Bool
Segmento 97:
%DB33
"IEC_Timer_0O_
DB_29"
%M16.7 "|EC_Timer_0_ TON
"Zona3 50%" DB_30".Q Time
{ | 4 IN Q
T#3s — pT ET
"IEC_Timer_0_ %M18.6
DB_29".Q "Zona3 50%0N"
4 { }
%DB34
"IEC_Timer_0_
DB_30"
"IEC_Timer_0_ TON
DB_29".Q Time
— F———n Q—
T#1.5s PT ET
Simbolo Direccién Tipo Comentario
"[EC_Timer_0_DB_29".Q Bool
"[EC_Timer_0_DB_30".Q Bool
"Zona3 50%" %M16.7 Bool
"Zona3 50%ON" %M18.6 Bool
Segmento 98: Zona3 20%
*WM10.0 %IW102 %IW102 WM17.0
"CalefaccionON" "TZona3" "TZona3" "Zona3 20%"
11 | >=] | <] [
11 Jint [ Jint | Vo
170 215
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"CalefaccionON" %M10.0 Bool
"“TZona3" %IW102 Int
"Zona3 20%" %M17.0 Bool
Segmento 99:
%DB35
"IEC_Timer_0O_
DB_31"
%M17.0 "IEC_Timer_0_ TON
"Zona3 20%" DB_32".Q Time
{ | 4 IN Q
T#1.5s PT ET
"IEC_Timer_0_ %M18.7
DB_31".Q "Zona3 20%O0N"
Vi { }
%DB36
"IEC_Timer_0O_
DB_32"
"IEC_Timer_0_ TON
DB_31".Q Time
— ———n Q——
T#1.5s PT ET
Simbolo Direccion Tipo Comentario
"[EC_Timer_0_DB_31".Q Bool




Totally Integrated
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Simbolo Direccién Tipo Comentario
"[EC_Timer_0_DB_32".Q Bool
"Zona3 20%" %M17.0 Bool
"Zona3 20%ON" %M18.7 Bool
Segmento 100: Temperatura Zona3 Ok
%M10.0 %IW102 %IW102 %M19.0
"CalefaccionON" "TZona3" "TZona3' "TZona3 Ok"
1| | >=| | <= { }
1 lint | lint | A
210 230
Simbolo Direccién Tipo Comentario
"CalefaccionON" %M10.0 Bool
"TZona3 Ok" %M19.0 Bool
"TZona3" %IW102 Int

Segmento 101: Confirmacion de temperatura de barril Ok

%M2.6
%M10.0 %M17.4 %M18.0 %M18.4 %M19.0 "Temperaturas
"CalefaccionON" "TBoquillaOk" "TZonal Ok" "TZona2 Ok" "TZona3 Ok" BarrilOK"
] L ] L ] L ] L | 1
1 LI | 1 1 v

Simbolo Direccion Tipo Comentario
"CalefaccionON" %M10.0 Bool
"TBoquillaOk" %M17.4 Bool
"Temperaturas BarrilOK" %M2.6 Bool
"TZona1 Ok" %M18.0 Bool
"TZona2 Ok" %M18.4 Bool
"TZona3 Ok" %M19.0 Bool
Segmento 102:

%M2.6 %Q2.6

"Temperaturas "PilotoTemperatur
BarrilOK" as OK"
] | {
LI | \ I

Simbolo Direccién Tipo Comentario
"PilotoTemperaturas OK" %Q2.6 Bool
“Temperaturas BarrilOK" %M?2.6 Bool




